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Projekt organizacji ruchu na czas budowy sieci wodociaggowej i kanalizacyjnej Dalewo, Suliszewo, Zagoérki, Drawsko

Pomorskie.
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3. OPIS PROJEKTOWANEGO OZNAKOWANIA

5. RYSUNKI

SPIS RYSUNKOW:

Nrrys. Tytut Skala

1 Plan orientacyjny 1:10 000
2 Podziat rysunkow e
3 Plan sytuacyjny 1:1000
4/4A Plan sytuacyjny 1:1000
5 Plan sytuacyjny 1:1000
6 Plan sytuacyjny 1:1000
7 Plan sytuacyjny 1:1000
8 Plan sytuacyjny 1:1000
9 Plan sytuacyjny 1:1000
10 Plan sytuacyjny 1:1000
1" Plan sytuacyjny 1:1000
12112A Plan sytuacyjny 1:1000
13 Plan sytuacyjny 1:1000
14 Plan sytuacyjny 1:1000
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OPIS TECHNICZNY

1. PODSTAWA OPRACOWANIA:

1. Rozporzadzenie Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia
31 lipca 2002 r. (Dz. U. Nr 170 poz. 1393) w sprawie znakow i sygnatow drogowych.

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23.09.2003 r. (Dz. U. Nr 177 poz. 1729)
w sprawie szczegotowych warunkow zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru
nad tym zarzadzaniem.

3. Prawo o ruchu drogowym — Dz. U. Nr 98 poz. 98 poz. 602 z dnia 19 sierpnia 1997 r.
Z pOzniejszymi zmianami.

4. Szczegolowe warunki techniczne dla znakéw i sygnaldw drogowych oraz urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach — Zatacznik do
Dz. U. 220 poz. 2181 z dnia 23 grudnia 2003 r. z p6zn. zmianami.

5. Projekt budowlany sieci wodociggowej i kanalizacyjnej.

2. CHARAKTERYSTYKA DROGI | WARUNKOW RUCHU.

Droga powiatowa - 1959Z: posiada nawierzchnie bitumiczng o szerokosci ok. 6,0m. w obrebie
Suliszewa i ok. 4,0m na odcinku Suliszewo — Dalewo. Na terenie miejscowosci obowigzuje predkosé
ograniczona znakami D-42.

Droga powiatowa — nr 19897 Suliszewo — Gudowo : posiada nawierzchnie bitumiczna o szerokosci
ok. 5,0m. oraz obustronne pobocza gruntowe. Na terenie miejscowosci obowigzuje predkosé ograniczona
znakami D-42.

Droga powiatowa — nr 1988Z DK 20 — Zagorki : posiada nawierzchnie bitumiczna o szerokoéci ok.
4,0 - 5,0 m. oraz obustronne pobocze gruntowe.

Drogi gminne - posiadajg jezdnie o nawierzchni nieutwardzonej, brukowej i bitumicznej
0 szerokoSci wahajacej pomiedzy 3,0 - 5,0 m.

2.1. ISTNIEJACE OZNAKOWANIE.

Istniejace oznakowanie pionowe zostalo naniesione na planach sytuacyjnych. Jest ono
zaznaczone znakami kolorowymi z czarnymi odno$nikami, oznakowanie projektowane jest zaznaczone
jako znaki kolorowe, wigksze niz istniejace z czerwonymi odno$nikami. Istniejace oznakowanie poziome
zostalo rowniez naniesione w obrebie wprowadzanego oznakowania tymczasowego.

3. OPIS PROJEKTOWANEGO OZNAKOWANIA

W celu wybudowania sieci kanalizacji sanitarnej oraz wodociggowej opracowano projekt
tymczasowej organizacji ruchu i zabezpieczenia rob6t przedstawiony na planach sytuacyjnych w skali
1:1000.
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Prace w pasie drogowym podzielono w taki sposob aby w jak najmniejszym stopniu utrudniaty ruch
pojazdow. W przypadku drég powiatowych wiekszos¢ robot prowadzonych bedzie przy potowkowym
zajeciu jezdni, pozostawiajac dla ruchu pojazdéw min, 2,50 m. Jedynym przypadkiem gdzie moze zaj$¢
konieczno$¢ zamknigcia drogi powiatowej dla ruchu jest fragment robét przedstawiony na rys nr 3 - 4. Na
odcinku Suliszewo — Dalewo, sie¢ bedzie uklada w duzej mierze ok. 8-10 od krawedzi jezdni, na tym
odcinku wykopy zostang wygrodzone zaporami zgodnie z planem sytuacyjnym, bez ustawiania znakow
ostrzegawczych.

W przypadku drog gminnych, jezeli to mozliwe roboty bedg prowadzone przy potdwkowym zajeciu
jezdni, jednak z uwagi na ich ograniczong szeroko$¢ wigkszo$¢ prac bedzie prowadzone przy cafkowitym
zamknieciu jezdni dla ruchu kotowego.

O tym fakcie zostang wykonawca robot poinformuje mieszkarcow, dla zapewnienia mozliwosci
dojscia do posesji i migjsc publicznych zostang zastosowane kladki dla pieszych z porgczami.

4. WYSTEPUJACE ZAGROZENIA | UTRUDNIENIA ZWIAZANE Z PROWADZENIEM ROBOT W PASIE
DROGOWYM:

- pracujacy sprzet i maszyny budowlane,

- gtebokie wykopy,

- drgania nawierzchni wystepujace przy wykonaniu przeciskow,
- zabrudzenia jezdni urobkiem z wykopow,

- transport i roztadunek materiatow.

5. RYSUNKI

Rysunek nr 1:

Plan orientacyjny w skali 1:10 000 - przedstawia drogi ktorych dotyczy projekt.

Rysunek nr 2:

Podziatu rysunkow — wskazuje rozmieszczenie rysunkow.

Rysunek nr 3:
Rysunek nr 4/4A:
Rysunek nr 5:
Rysunek nr 6:
Rysunek nr 7:
Rysunek nr 8:
Rysunek nr 9:
Rysunek nr 10:
Rysunek nr 11:
Rysunek nr 12/12A:
Rysunek nr 13:
Rysunek nr 14:

Roboty prowadzone w jezdniach, poboczach oraz w znacznym oddaleniu od jezdni.
W przypadku robét prowadzonych w jezdni, nalezy pozostawi¢ dla ruchu pojazdéw min. 2,50 m.
Odcinki prowadzenia robot zostaty wskazane na planach sytuacyjnych, jednakze jezeli zajdzie konieczno$¢
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(np. ze wzgledu na technologie wykonania) zmiany diugosci odcinkow, nie mogg one by¢ diuzsze niz
150m.

Roboty prowadzone przy catkowitym zamknieciu drogi dla ruchu ( dotyczy gtownie drog gminnych
z wyjatkiem rys. 3 — 4 gdzie moze zaj$¢ koniecznos¢ zamkniecia jezdni drogi powiatowej) nalezy
wygrodzi¢ zgodnie z planami sytuacyjnymi.

Znaki ostrzegawcze ustawia¢ w przypadku robét prowadzonych na odcinku drogi o predkosci V<60
km/h w odlegtosci 5-100m od robét , natomiast na odcinkach o wigkszej predko$é ustawia¢ w odlegtosci
150 - 300 m.

Zabezpieczenie robot dla kazdego odcinka przedstawia schemat, wskazujacy rodzaj koniecznej do
zastosowania zapory oraz znaku ostrzegawczego.

W przypadku rob6t prowadzonych w chodniku, poboczu uczeszczanym przez pieszych dla
zachowania ciggto$ci ruchu pieszych nalezy zastosowac zabezpieczajace ktadki dla pieszych.

Ktadki dla pieszych nalezy zastosowaé rowniez w celu umozZliwienia dojécia mieszkaricom do
posesji i miejsc publicznych (np. sklepow).

W przypadku prowadzenia rob6t przy potdwkowym zajeciu jezdni, jezeli kierowcy nie bedg widzieli
aut nadjezdzajacych z przeciwnej strony (np. przez ustawiony sprzet budowlany) nalezy zastosowaé
reczne sterowanie ruchem przez osoby do tego uprawnione.

Wykopy w jezdni nalezy zabezpieczy¢ od strony najazdowej zabezpieczajacymi pryzmami piachu
lub barierami energochtonnymi.

UWAGA:

Po zakonczeniu kazdego z etapow jezdnia/pas drogowy zostanie przywrocona do stanu sprzed
rozpoczecia robot.

W czasie robot nalezy umozliwi¢ przejazd pojazdom uprzywilejowanym.

Do oznakowania nalezy zastosowa¢ znaki o jedna grupe wielkosci wyzszg niz stosowane na
danym odcinku drogi.

Zapory drogowe U-20 zabezpieczajace miejsce robdt nalezy umocowaé na wysokosci od 0,9 -

1,10 m mierzac od poziomu nawierzchni jezdni do poziomu gémej krawedzi zapory.

e Zazgodnos¢ oznakowania ze schematem pokazanym w tym opracowaniu oraz jego kompletno$¢ caty
czas trwania robot odpowiada kierownik budowy.

o Wszystkie urzadzenia bezpieczenstwa ruchu uzyte do zabezpieczenia i oznakowania robot powinny
by¢ dobrze widoczne zaréwno w dzien jak i w nocy oraz utrzymane w nalezytym stanie przez caty
okres trwania robot.

e /naki drogowe uzyte do tymczasowej organizacji ruchu winny by¢ wykonane z materiatow
odblaskowych i posiada¢ znak bezpieczeristwa ,B”.

e Osoby pracujgce w pasie drogowym powinny by¢ ubrane w odziez ostrzegawczg koloru
pomaranczowego wyposazong w elementy odblaskowe,

e Znakii urzadzenia bezpieczenstwa ruchu umieszczone w zwigzku z robotami powinny by¢ niezwioczne
zdjete po ich wykonaniu,

o Swiatla ostrzegawcze na wygrodzeniach ustawionych na jezdni musza by¢ wigczone przez catg dobe,

o Nastgpny znak powinien by¢ umieszczony za poprzedzajacym w odleglosci co najmniej:

- 20 m na drogach o dopuszczalnej predkosci powyzej 60 km/h,
- 10 m na pozostatych drogach

Przewidywany termin wprowadzenia czasowej organizacji ruchu — maj 2014 rok.
Przewidywany termin przywrocenia poprzedniej organizacii ruchu — grudzier 2015 rok.

Opracowat

magr inz. Marcin Krawczyk
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